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Beschreibung 


Die Erfindung betrifft eine Justiervorr ichtung fur 
bohrmaschinen. Gemap bekanntem Stand der Technxk «" d 
schiedene Justiervorrichtungen dieser Gattung berexts bekannt, 
z B eine Vorrichtung fiir Handbohrmaschinen zum zentoerten 
seitlichen Anbohren von Spanplatten, Brettern und der<jlexchen 
Aus einem entfernter liegenden Stand der Technxk sind 
Parallelfiihrungen fiir Hand-Frasmaschinen bekannt. ait denen 
eine parallele Ausrichtung der zu bearbeitenden Flacnen- 
normalen rait der Spindelachse der Frasmaschine gelxngt. 

Aufgabc der Erfindung ist es , eine Justiervorr ichtung fur 
Handbohrmaschinen zu schaffen, die das Ausnchten einer 
Bohrspindel-Achse mit einer zu bearbeitenden Flachennorraalen 
erleichtert und insbosondere das waagerechte Anbohren emor 
gewauerten Wand vereinfacht. Dabei soil die gewohnte Form 
einer Bohrmaechine moglichst wenig verandert werden. 

Wie sowohl den Fachmann als auch dem interessierten Laien 
hinlanglich bekannt ist, wird zur Bewaltigung der genannten 
Aufgabe ein gropes Map an Erfahrung Oder die Hilfe einer 
weiteren Person benotigt. 

Bei vielen einfacheren Bohrarbeiten ist eine exakte 

Orientierung der Bohrung nicht unbedingt notvendig- 

Bein Anbringen von grofleren Gera'ten oder Vorrxchtungen 

an einer Wand ist aber gewohnlich eine prazise Arbextsweise 

erforderlich. Hierbei sind Bohrungen vortexlhaft. die recnt- 

winklig zu der bearbeiteten Oberflache orxentxert sxnd. 

Die beschriebene Aufgabe wird gelost durch eine 
Justiervorrichtung fiir eine Handbohrmaschine gemap 
dem kennzeichnenden Teil des Anspruchs 1 oder durch 
komplettierte Handbohrmaschinen gema'/J den kennzexchnenden 
Teilen der Anspriiche 6 Oder 8. 

Weitere Ausf uhrunqsf omen der Erfindung ergeben sich aus den 
Unteranspruchen sowie aus der Zexchnung. 

Es zeigt: 

Fig- i . 

die Seitenansicht einer Handbohrmaschine mit mehreren 
erf indungsgeraa'pen Erganzungen 


3SSOCCID «Os . 920S30IU1. 1.> 


Oct-27-2003 1 2 :09pm 


From-BtD PATENT JMT 


410-716-2610 A T-4B2 P. 010 


F-779 


Fig- 2 

die Aufsicht einer Handbohrmaschine mit mehreren 
erf indungsgeraa^en Erganzungen 

Fig . 3 

eine sogenannte Libelle zur visuellen Uberprufung exner 
waagerechten Orientierung, montiert auf einer Halterung 

Fig 4 

eine Anordnung bestehend aus Signallampe und Quecksilber- 
schaltcr zur elektrischen Uberpriifung einer 
waagerechten Orientierung des Quecksilberschalters . 

Wie aus Fig. 1 ersichtlich, wird zur Losung der geste]lten 
Aufgabe eine Handbohrmaschine 1 geraa£ der Erfindung rait 
einer gehalterten spharischen Libelle 3 versehen. 
Auf diese Weise ist es relativ einfach mbglich, horizontal 
orient ierte Bohrungen vorzunehmen. 

Eine Anordnung dieser Art ist insbesondere dann vorteilhaft, 
wenn relativ niedrig angeordnete Bohrungen auszufuhren ist 
und eine Kontrolle der Lage der Bohrmaschine von der Seite her 
schwierig wird. Eine zentrisch orientierte Lage der Luftblase 
33 der Libelle (Fig- 3 ) zeigt an, da/5 die Bohrmaschine exakt 
waagerecht ausgerichtet ist und auch nicht verkantet ist. 

Zur voriibergehenden oder nachtraglichen Bestuckung einer 
Bohrmaschine mit einer erf indungsgeraaflen Jus tiervorr ichtung ist 
ferner eine Clip-Vorr ichtung vorgesehen mit abgeschragten 
Kanten 4 

Geraap der Erfindung ist es auch mbglich, rait einer 
vergleichbaren Anordnung exakt senkrechte Bohrungen 
auszufuhren, wobei eine Libelle 5 an einer geeigneton 
Stelle an der Riickseite des Cehauses der Bohrmaschine 
angebracht ist. In einer bevorzugten Ausf uhrungsf orm befindet 
sich die Libelle 5 permanent am Gehause der Bohrmaschine . 

In einer anderen vorteilhaf ten Ausf uhrungsf orm der Eriindung 
wird die Handbohrmaschine mit einer elektrisch wirkenden 
Neigungswinkel-Me/5vorrichtung versehen. Diese gibt bei 
exakt horizontaler oder vertikaler Orientierung der 
Bohrmaschine ein elektrisches Signal auf einen optischen 
Signalgeber 2 , wie z.B. eine LED , oder einen akustisch 
wirkenden Signalgeber 6 , wie z.B. einen Summer. 
Auf diese Weise wird die visuelle Kontrolle der 
Spindel-Orientierung der Bohrmaschine in anderen Arbe Ltshohen 
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erleichtert . 

Fig 2 zeigt eine Aufsicht auf eine Bohraaschine 1 «it 
fee? SSffi-^SS^B ^ ^ 


an. 


Eine bereits ervahnte spharische Libelle zeigt Fig. 3. 

aufweist. Eine krexsf ormxge Luf J""?® . 3 ; i ^g^ keitsvo i ia .ens 
bekannter Weise jeweils xnnerhalb "^"^^re 
I 2 j runi 1 Lfriberie S 2 e B La Ke e ro; n S : £ in" SugeiSappe -sitzt. 
Dtr^?aU^iscbe Lge der Luftblase waist in an sxch 
bekann?er Weise auf die vertikale Ausrxchtung der 
Flachennormalen der Halterung hxn. 

Neigungswinkel-Me/»vorrichtung gema/J d " ^rfindung 
nieser besteht aus einem Quecks llberschalter Bit Eleictrooen 
A2. Vl weicher eine i. wesentlichen tonnen£or»ige 

innere Oberflaache aufweist Nur bei ""grechter lage 
der Elektroden-Zufuhrungsdrahte xst eine Ko "" k *?*° e ?"d 
Ouecksilbertropfen 45 miiglich. In dxeser Position vird 
daher ^ der Schaltung ge*a0 Fig. 4 eine optxsch wirkende 
Signalgabeeinrichtung 41 betatigt. 

In einer bereits erwahnten Ausf iihrungsf or* der ^"J"^ 3 
wird ein akustischer Signalgeber 6 durch "™ g^^Lr 
betatigt, der nicht notwendigerweise als QuecksilDerscnax 

ausgefiihrt ist. 

Da der puecksilb.rsch.lter 43 jedoch vergleichsweise jroje 
elektrische Lasten zu schalten vermag, yxrd w *£" r 
erSndungsm^igen Ausf uhrungsfor* auf wl?d 
elektrischen Signalgeber verzichtet - Stattdessen wii a 
At "Sorb.- trolling der Handbohrnaschxne durch exnenSchalter 
43 beeinflupt. Dies bedeutet, dap der Motor nurdann 
aktiviert wird. wenn die Bohrmaschine die gewunschte 
x^vese^llcnen horizontal oder ?«" k ?i* ^""^SJS 
aufweist. Die Ausfiihrung von « orl2 ° nta ^°^ 9e ; ner 
Mauerwerk wird hierdurch besonders ve * einf * ner 
nodifizierten Ausf uhrungsf or» dieses Prinzxps gelingl. 
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die Herstellung von Bohrungen mit einem vorgegebenen 
Neigungswinkel. 
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Justiervorrichtung fvir Handbohrmaschinen 
Anspriiche : 

Justiervorrichtung f iir Handbohrmasc ^"' r ht welcne 
bestehend aus einer «^ungswinke ^HaJdboh^mas^ine 
permanent oder vorubergehend an einer nana 

fixiert ist. 


ustiorvorrichtung nach Jnspruch 1 . Rel _ Me/5v0 rrichtung 

adurch gekennzeichnet , dap aie weigu.iy besteht . 

m wesentlichen aus einer sogenannten Libelie 


2. 
J 

dad 

im wesen 


justiervorrichtung nach Anspruch 2 nich t leitenden 

mit einer sogenannten Libelie, weicne 
Flussigkeit geiullt ist. 

justiervorrichtung nach Anspruch I, inkel _ Me 0vorr ichtung 

Me^vorr ichtung besteht- 

akustisch wirkenden Signalgabevorr ichtung . 


6- 

Handbohrmas chine, ... fnlh . 8 oc jer Aufspannvor- 

dadurch gekennzeichnet, da/J *"^^ h ? u *g vorhanden ist, 

richtung fur eine Neigungswinkelme0vorr xcntung 


hnet An d^ U die U Neigungswinkelmepvorrichtung 
-Sefes^guJg odeAiner Schnappvor richtung 


Handbohrmaschine nach Anspruch 6^ 
dadurch gekennzeic' 
mittels einer Clip 
befestigt wird. 
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8. 

Handbohrmaschine , 

dadurch gekennzeichnet , dap eine Neigungswinkel-Mepvorr ichtung 
rait elektrischem Schaltausgang vorhanden ist zur Aktivierung 
des Motors der Handbohrmaschine, wobei der Motor der 
Handbohrmaschine nur dann aktiviert wird, wenn diese 
im wesentlichen senkrecht oder im wesentlichen vaagerecht 
positioniert ist. 
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